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В работах[ r] , [а] ""ол"rся 
способашrd, несколько отличаши-

llися друг от друга, maccll допустицшх двиrениfi |Wtl . Одниш иs ус-
ловиlt корректности упошнупlх определениfi -"""о" lЦ| "*""r""
следrDщее: скорость i -го объекта не долшlа обращдться в lryль.
В пред.пагеечоft эаrrетке покаsано, какиш обRааош l|olнo освободиться
от вшщеупоцянутого условия /еслu, коЕечноi оно не входит по су-
:jlecтBy в число требованиП решаешоfi оо,тачч/.

Определенпе классе допустиriшх двшениfi в данноfi ва!r€тке не_
сколько отличается от определеншft авалогичнrD( кrассов " I r] ,[а].
l(лacc допустиrшх двшениfi условиrtся ебоэначать сишволоч,

|Wi,цi| , i= 1,2, /l/
где j./ соответствует классу допустишцх двиrениfi преследrnцего
объекта, а i=t - классу допустишrх двиrениfi убегаэщего объекта.

Пусть W; - аашкнутое вцпушое ограниченное тело, перешецgDще-

еся в /L -riepнorr евкл}rдовоu пространстве Д как tecтKoe тело
способош, описшваецоI ниrе. Iýсть }У;' -некоторое Фиксирован"о"_r.
полоlение вццеупошнутого тела в ЕО относительно введенноR вЕ'-
координетноfi еистешr. Тогде суцествует такая пр"rrа" /'., l что
группа ортогонаrьншх преобраэоваьиl f' , оставляDtIих неподвиIнш-
ши точки ( j. , п"р""од", }У1,' в себя. Предполагается деJtее, что
сJrществует точка теле Yl;' , не принадJtеrащая пряшоR Д1 . Кроше
того, предполегается, uro Д! - ориентированная пряшая. .IIлину от-
ре9ка WiПL'i , ор}tентированного так Ie, как и пряшая Д1. , обо-
аначиш череэ hi (hi> 0) . Пуqть Yi' _ конец отреака УtiП L'i
Тело }y'j с от!;еченноft на нем tочкоfi У/ "".о"", ориентировЕннцll
телом. Вулеш считать, чтобш не вволить лицних обоэначениfi, что
тело }У; - ор}tентированное rl что Yi - от!rеченная на Her. точка.

Пусть 9i (v) -веществеЕная неотрицательная непрерцвная сл€-
ва Функция скалярного н€отрrlц8т€льного аргухент8, удовлетворяDIцая
с оотноlлэнияta

0.yiQ).h;i 0<9;fu)c hi,O<y<yioilliуu)--| прч hi >0l /z/

предполага€тся, t,1.6 j _чv oo""*IJ ;j,"""";:"j:;t", 
",:::пара: }У; , 9i

Полоrение 
'"na И в ,roueHT l' дJtя случая

i, (t,)* о , lii H')l€ [O,yiоJ , /4/
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"де 
ii (t) - вектор-скорость i -tо объекта / t;(t) -его радиус-

-вектор,/ определяется следуDпЕ,tш обрааоrr:во-первцх, пряиая |; про-

,ходит череа начало @ координатноft систеrсr и ицеет направление
вектора ii (t' ) , во-"торцх, напрашение ве*тора Р/; совпадает с
направлевиеш пряшоl L; , а дJtине его равна 9(lЁt(t')l) l т.€.
.вшполняется соотноце$ие :

Ni. 9i UitЦ,'lt)
ii t,) Ё;(t').+0. /5/
й (t,)

3arreTиrrl что пр}t вцполнении соотвошевия /З/ телоИ ъшроIдеется в

(П,l) -шерншfi круг, ортогональнцfi пряшоfi Li , причем цеЕтр упо-
мянугого Kpylal в силу /5/ r/З/, совпадает с вачалош координат 0 ;

скорость в случае /З/, KsK будет следоветь иэ определения класса
/|/, отлпчна от нуля.

týсть теFерь

ii (tn)=O, /6/
приче!{ случаfi, когда равенство вuда /6/ вшполняется на некоторош от-
реэке lo<t< t! i не исRлючается. Тогда полоrение тела Wj не некото-
ром отреэке врешени

t"c l < t"* у . у€ (g,.lt ), ./?/
где f; определяется ниrе, задается так ае, как и в случае /4/ с
единственншli отличием: направление пряшоfi t; нв отреаке вреuепп/?/
не шеняется и вцбиреется l -ш игрокош. Величина У в /7/ накодит-
ся TaKIe в распоряlении j -го игрока.

иэ определения класса /|/, которое шr сеfiчас эеверциц, булет
видно, что правило для определения полоIения тела в случае /6/ не
протrlворечит прави4уrсФорlryлированЕоrry рп случая /4/.

В тех случаях, когда речь булет идти о теле W; , полоIение ко-
торого в пространс""е Е' эадsно в соответствии с вшщесФор!,Iулирован-

нцrrи правилаrrи, тело W; rш будем обоэначать слелуDцим обрааом

Wi(;;(t), g;(lit(d)l)) | /8/

подчеркивая аависиraость полоrения тела от l;, 9i , t
Легко видеть, что в сrучае /2/ соотнощения:

g, (v)-0 ,
y* Yio (V .V;o) ,

эквивалентrrц. Отсэда вштекает, что дJtя достаточно uалогоСr)>0 Hafi-

дется6.о такое, что иа tlepaвe'cтBa

y.Yio-6=Vt6. /g/
слсдует:

9i( v), al . /io/
Сбознвчим череэ ft радиус н8ибольщего шара с центроli в начgле коор-
.ц-i ,а,г, вписанdого в тсло }V; прп l = t,l /см./6//. ts силу cBoficTB
т!.",а t с(]|,)тноjен;/iя /2/ r ?r, 0 , поичешf / не зависит от вtлборв на-
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zб В.Н.Лагунов.

правления пряшоit l; в мошент *", которое r.fl обо8Еачим череэ L:
Скахеш, что двrdrение i -го объекта принадлехит классу /l/,

если ото двиаение описцвается ди<Dференцишьнцr'l уравнени.JiI

ilr{t1= uift),l>-0, t,r(0)= r!, 4 Ь)= ii, Ii,ol <v;о, /lI/
где цi(tl -управление, являпщееся иамеришоit вектор-Функчиеft для
шошентов f , ве привадлеIаЕчrх oтpeaкarr врешени тuпа /?/, uщ(t)
удовлетворяет соотнощениD /сч. /9/, /Ю/ /z

ч;(t)=чi.=сопýt,luО;l.tпuп(аl,!;), !eft', t\tJ, /п/
f€(0,f;) 1 v, =tr ,

где направление,вектора лrо "о"п"д"", 
с направле"""" L'! . Кроше

того, конец радиус-вектора U;(tl долIен все вре!rя принадлеа8ть
rrHorecTBy ,/8./:

цiG)еWiGt(t), п (li; (al)) , tr 0. /rc/
Предполагается далееr что в случае /З/ аектор 7! в /ll/ не есть
нуль_вектор.

Вектор-фrнкцпя Цi(t) , фигурирJrэщая в сфорiryлированном внrде

определепии кдасса /|/ п на8цваецая допустимшt управлеhиеrr1 явля€т-
ся, очевидно, суrirшруешоfi на лDбоr. конечнош Qтреаке вре.шени 01tct
Но тогда в соответствии с /lI/ одновначно определена и функция

t;(t)=i[f,, ,ulat - ":I dO+ti, }e[o,t],t>0,

roтopy! lш ,на8овеr| допустиrrоfi траекториеt i -го объекта, соответ-
СтвJrлцеfi допустиt ошу управлениD Ц; (t) . Двиrевше i -го объекта
по допустишоfi траектории в соответствцu с /|4/ назовеu доrтустиццli
двиrениеta.

3аметиt, что ввид, проиавольноlr шалости У ь /I2/ и ограЕичен-
ности lz! l ворr," скоростr li, G'* Y)l шоtет бцть сделана сколь
Угодво rrалоfi. В честности, эта Hoplla MoIeT бшть сделана меныпе кон-
стант, ограничиваDцих сниэу Hoplry скорости в работах [r ], [а]. Т"-
киrl обреэош, на участке траектории, где двихение происходит со ско-
pocтbD, корrба KoTopolt не шеныце вшщеупоriянутцх конетант, критериfi
приналлеItrости двltlения допустичоlry шассу, данншfi в предлагаеrrоfi
аацетке, совпалает с анвлогичttцци критерияши рабоr[ 

'] 
,[ е] ",ouсiGlсле' что допустимое упревление' соответствуDщее указанноr{у участ-

ку траектории, будучи иаr.ерицоft функчиеlt, долtно удовлетворять усло-
впп тuпа /l3/.

отrrетиш в ааклц)чение, что збвисишость t]iнoaecтBa /8/ отi; ut
текова, что требование полунепрершвности свер:ry относительно вклD-
чения по (Ьsовоfi координате и врешени дJrя тела /8/, ьообце говоря,
ве Dцполняется /ср. Ia] , стр. 25/.
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