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a

В пастояцеfi зо..-дt(€ даDтся опре7tеления (u,]t) - оп,и-
малъпцх и локальпо-равновеснцх траекториfi и приводятся две
тоореlIы iycтaнa вJIllзаlOlцие связь шеý4у эт?l!rи oпрелеленияltrи о

I.Рассшотри}l l|олсль П (/.,Zrl, задавную выпукльши заi{t-

KEyTHll Koнycoll Z п набороц функцшfi прсдпочтеtIия 4ля кате-
горшй населения U =(ц,иr, ,,.,24) . i(oHyc cocтotlт
шз призводственншх прOцессов!ишешц}о( вид

a L а а t tr_

Z =( ч,о,а, - l//, g',о)

Z'*'=(6,[.-'tц' l,d,/ ,,rr ld/ Й" J), k=1...,/,

lt sшпуклщ( колtбипациlt.3десь для процессов Z п ZG' Еока -
зано, как оttи разбиваются на подвекторш. 9то разбшение на
подвекторш шш зафиксируеu и везде в далънейшеш будеш шIJ поJtь-
зоваться.Сшерху над подвекто.рашtt стоят зHaкtt, уtсазшв€tшщие }о(

раэшерностБ. 0бозчаченпе [.., ur,,..] остъ ве!,дорrу
которого Еа k -ош шесте стошт t{" i а остаJIыlше $ошпо-
центц равпы нуJIюс

ЭконошическиИ сшшсл коllпонент векторов шз Z следую -
цtlfi: первая компононтЕ относится к прлtзsодствбпЕшl фопдаш .
Следуюrцие l. коl|повент относятся :с видаl! труловьо< ресур-
сов, соответствующшх катогорияll населения, далее П комп0 -
Еент характершзуц)т вшдш продукции и сltедушщие f кошпошент

характерltзуlos категории труда, последflие t't коlrпо-



непт отttосятся спова к Фнмl п вп-даIтбqrрооt,lлуЕ; so ylo
дIя следrDцегo першла врешевп.

В соответствпп с эконоuшtескшll сцьюлоll в векторе Z под-
векторш q,, Q' , чr неотршцаЕелБннi подвоктор о
шо]sет пшеть коllповенrц лDбого зн8ка. Векторш z(t' оппOш88-

nT процесс sоспроивводс!ва tрудовц росурсоЕ t€fогорш. К о

Фушкцпп 7Lц , к. !, ,, , l, | опродепевЕцо Еа шоот -
РШЦаТеЛЬНЦХ tЪ - IеРВШ( ВеВТОРахоПРеДПОЛаГаDТСЯ lООlРГЦа
тельншrп| непрерцвпьшпr вшtтукльшll ввеш п шеограншlепво ю'а-
растаDщшшll. Кроше tого. 1lr(o) , о .

2. Допустurая,раекторшя ра8витшя эЕоноlltrкI ц) вреIенп
естъ последовательностъ {( t(t),Сt(ё), .. . CTilJi. i
удоi,летворяшlая !rсловпD: (-Tft), zc'G), о , r(tФ) е Z
для всех t r. о . Здесъ z(i = (е(ё),lll(t)) .

5. 0птпllальность ,раекторшш определяеrсп в завпспшостп ог
задапноЙ посIод9ва!ельЕостп t - шершц веотрпцsтельЕц
векторв х = {(лlt), ... )tЩ)|r." .

допустпшая последовательЕость { 
( Z (t), ё l(t),,,,, ecrcYJi.

вазывается (ъ,I) - оптпllалЕшоfii еслш какова бш пп бша
доIryстшuая посtrедоtsа!еjiьвост { ( rit),c!rc), .. cL(Lil7., i
ttсходящая пз сосlояпша irФ r п каково бц нп бцло число
€>О , наЛдется IошеЕт вречевп te такоfi, что

Ё"i., ^,(t)u*Gц 
К)) + Е 

" :.t,)ц(r) u-(с-Е)) для всех

l, l,
4. Преrдс чеr опредеJIпть Iокаrtьно-равЕовесн!пl траекторпD|

опишеш сштуацшп экоЕOllпчесвого равЕовесlя дlя едпнпчttого llo -
цент8 врешепи.

состояпlе 9lФЕоI[,lоскои сшс?ешl Z . (0 ,а) опреде -
ltяет аадачу авоноIшtI€ского раЕновеспя 8 оIцсле Эрроу-Дебре.
СФорr.улtlруоl. э!у аадачу в обшчньш тершнах шделп Эрроу_Дебре,

[т]. .

шIеетс" /rt пропзводштельi одшв владелец Фоuдоэ ч d
вл8дольцев тпудовцr( ресуровrкаIдшп пропзвOдштелъ владеет пол-
постъD одшоП коrпопевтоfi вектор8 r , i. 7,2, d*.!.
Потребштелшr являl}тся те Ее |!JtпцаП, j = 1,2,,., l+7 о

llнопоства проllзводственнцх возilопlооIеf, лешт э (пrз/+t)-
-шерноll прос?равстве. Iноrество производствонпъо( возшодвостеfi

ý,
а

\
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вJIадельца ФЕдоD Хr.{rrо1 
"ru.(ч-Ц 

е',о1, ( F, о, е-u е i оу /}.
Сооt вотствопЕо IEoIociBa прошаводствоввtDЕ ц)8uolнocтoll владель-
ца k - оП ка!огорпf, lрудоЕьOr р€оурсов

Хr" ={ {,.о 1 rcr,o. (-с', [., ц... J,0, [.,. й.,.J),
(о, [,,., -tI, ...],0, [... ц. ... l, о, [.,. ц"...]) " Z, о < п < й, а, (с7й.) }.

Цпоrоотва, доступrшо дlя потрблепrя, Ц , (j.r,e,.., tr! )
всо оовпадаDт о неотрхцаloльнllu орташтшо

0упкчшп преtrпочтеншi потробш!елеil tаковшз

' 

р0) , g(j| g(ut,il ,

гдо ,{o,|,j) - оР8. ооответстзJпOцшit (arlri1 - ol коор-
дшнатпоll oct .

Iатршrry рrспределения пршбrлеП обознач}rш через |0t1l t
где qri -.1о.тя lФпбlпr проtlзводитоJIя [ | идпlая пот-
ребштелп j .

Uостоянrо равновесшя oltllcaнHoil t!одели коt,курентного раЕ_
вовосltя определ,lет вектор f;'= (F', й') ш BeKToptJ потребло-
нtля ё',е: ,,., El

5. [ýсть 8Фlапа последоDате.:!ьностъ iiатрt!ц распрелепевия
прибьшеf, 0. {ilOц(t)llJ|.о . Локальшо-рвновесной траев -
торшоfi, соотЕеlстDуmцей послед.оtательности d rш8зц9ается цо-
сIоIоцчлDшос!ъ t(аft),ё'ft),,..,а'ftrti. , у котороП эев-
lорш (a(O,e'G), ...,a.(t)) опредеltяDтся оосtояЕl-
oI коЕкурентного раsповесия шодеltш фроу-Дебре, поотроеввоl о
почоцьD Dек?ора Е (ё-t) ш Iатрпlщ ll е.j (ё-t) ll.

6. Uлслчпцшо даIее тоороuц шr.ерт lоото_lцrl допоIпптольЕш
прешIолоIенt{Е(r паIслад,IDаочъDс на Iоделъ Рl (ZrU) .

Предполоrеhпя.
(i) Р," шбоrю (-Q,о,d,-ч/, eio)B Z r ootl

arro Iдя ЕокоlороIю d , ло Lц , о.
(2) Суцеоtвует процооо ( - ?, о, а, о, Q', о ) с Z ,

т8воШ, чло Q' > о.
TooporaI. Для rэбоl пооIедоDаrоIь -

в о оТiГТ t а r о n, q ! " F_l \,G)L,(с'Н) ý К
I!я Dсох Iопуо!lIшLоходrllI t8
Цо) !раеrлоршl, 0,I)-оп!пIаrьвая

a

!раокторпя oyleotByo!
пооlодова!6rьЕооlD N.

п Еаlдо!оп
{леч (t)ll7-

a



Т8Кая, ,ltо 0оотво!сtЕуDцая оfi
кальпо_ра вновес ная траекторlя
палает а (а,\) -оптпllальпо[.

Ло-
сOв-

Тоооеrа 2
е.tilO;пJГ

,

/ц
2
j,!

Ф!
2

l 0r,r(t)>€ 2О

0ц, (t) * О

для всех : ?0 . Тогда шаf,доrоя
посдедовJ'те.]ьшость,l такаяrtltо

(t1,1) - оптиt{аJlьная !раекторпя бу-
дет совпадатъ с локально-РаВНО
восноf, траекторшоfi, coo!BercTByD
цоП поспедовательноёти 0.

fuп теореrш обобщаD?ся Еа слуsаfi, lзогдs ? ооть Ее Tl0-
до, а Beкtop. йвако в этоц случао оосrоянпе равновосшяrзадаl}-
цое перЕIод п8 состояния Е состояппе в Iокально-равЕоЕOспо[
траекторпп, 0пределmтся боле_е слоlшш. обра8оI.

trптература
I.С.lhрлпв. Iатеrатпsескше Iе!одш в теорпп rгрrпрграшI -

роЕацхш ш 9KoBoIltEoJ., 196l}r гл. 8.
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